Physique - Chimie Mécanique
* |Deuxiéme Partie : iy ‘ ]
. |  Mouvement — =S rvr S |
I Unité 3 L M Tronc Commun ]
l 6 H 4 Olt'()ement Physique - Mécanique | .

I | — L a relativité du mouvement : ]
I 1= Activité ; D ﬂﬂ U fq H |
l Un bus roule lentement dans une ville. )l —| .
= Ahr_ned (A) est assis dans I,e bus, ) @ ®
i Fatima (B) marche dans l'allée vers Il
[ I'arriere du bus pour faire des signes a I
L Omar (C) qui est au bord de la route. |
L a- Compléter le tableau ci-dessous en |
l disant si X est en mouvement ou ]
immobile par rapporta Y :
| Y \ X (A) (B) © Le bus I
L@ |
| (B) J
l (C) d
i Le bus E!
H La route H
I b- Que nécessite I’étude d’un mouvement ? |
i |
O e
b g
| 1= Repére d’espace ; ]
l 1-1- Activite : d
L Vélo, voiture et camion | L'autoporteur esten | La voiture, le vélo et ]
U% , . sont en mouvement par mouvement par I'oiseau sont en mouvement }
L Determiner | rapport a la Terre rapport a la table par rapport ala Terre } J
- | dans @ g%@ |
* | chaque 2 ! ]
Il |
H cas: 3 ;
l 4
* | Reférentiel f°
. [Repére d’espace !
Coordonnées
| des points I
I °f
H Vecteur position h
i |
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“ Physique - Chimie Mécanique Mouvement “
H |
| !
I 3 = Activite : \ ; |
| Nous attachons un autoporteur a PSRN Jl
l ’extrémité d’un fil non élastique et ]
l I'autre extrémité fixé au point O. Nous d
s lancons l'autoporteur a une vitesse :
i horizontale et verticale sur le fil (ou il il
I reste étirer) et nous le libérons du fil i
[ avant de terminer un cycle complet. [
l Pendant le mouvement, nous J
! enregistrons le mouvement ]
L du détonateur central M de : ]
4 l'autoporteur pendant des :
i périodes de temps égales et s Il
i successifs T=60ms et i
H i |
I obtenons le I'enregistrement — NI ¢ - ]
L ci-contre. Nous considérons |
l que le premier point a été 1\_[_; (0,33m.s™1 > lcm) ]
l enregistré aun instantt = 0 . : |

o
e R B T S R eL.Lana EEEt FRont TRRSY FRRST PSSY S ‘ ‘

a- Déterminer une référence pour I etude du mouvement d’autoporteur.

d- Calculer la vitesse moyenne du point M entre les positions M et M, et entre *
M, et Mg par rapport au référentiel associe au laboratoire. i
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l I
I \VV — Mouvement rectiligne uniforme : |
: 1 Activite : !
o% Nous envoyons un cavalier sur un banc a coussin d'air I
i horizontal et enregistrons le mouvement du point M pendant i
i des périodes successives et égales = 60 ms . 7 il
| R W s B '“ ] ]
e | |
°% a- Determmer une reference pour etudler Ie mouvement et determmer la nature de i
i la trajectoire du point M . i
L e ettt aanaaas ]
L e I
| 5 )
i b- Comparer les distances parcourues par M a la méme période . Que concluez-vous? i
[ |
e e ]
. c- Déterminer la nature du mouvement du point M -
T T T PSP PP PPPUPTPRTR Il
L e ettt ]
5 d- Choisissons M, comme origine du repére d’espace (0, ) et le moment ot M, -
i est enregistré comme origine du repére de temps t, = 0 . i
% M M. X; —Xi_ 8o
I Compléter le tableau tel que x = OM = MM etV; = -1 =~ "1 |
i tit1—ti— 21 |
.| Position M, @ M, M, M M, M Mg |
. | Date t(s) |
+ | Abscisse x(m) G
l - I
© [Vitesse Vm/s) N I
I e- Représenter la fonction x = f(t) avec une échelle appropriée. |
I ] 4 ‘ ; i
ﬁ% ...... AR S T ‘ E x‘(]ﬂ- "b) i $s gio
i f- L'équation de la fonction x = f(t) est AT S 4
i appelée I'équation horaire du mouvementde ~}2 —— , Il
L M. Trouver son expression. 94 5 R R R :
I, = 3 B8 181 figis )
i i et e e Pl | &
I3 o ] ! il
U% ......................................................... 2 H - n-‘Zal (;Jo
Uo ......................................................... J T i v D7 A
e HELE r = )
O 06 121824 30
e !
| ]
U% ................................................................................................. gU
i g- Choisissons M comme origine du repére d’espace (0, 7) et le moment ol M, ]
| est enregistré comme origine du repére de temps t, = 0. ]
Il |
I ]
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| J
| Compléter le tableau et représenter la fonction x = f(t) avec une échelle ]
H appropriée puit trouver 1’expression de I'équation horaire du mouvement de M . H
.| Position M, | M, M, | M, M, M M,
Date t(s)
~ | Abscisse x(m) Il

. |vitesse vim/s) | IR I

I h- Choisissons M, comme origine du repére d’espace (0, ) et le moment ou I
I M, est enregistré comme origine du repéere de temps ty = 0 . |
L Compléter le tableau et représenter la fonction x = f(t) avec une échelle |

appropriée puit trouver 1’expression de I'équation horaire du mouvement de M .
Position M, M, M, My M, My Mg
* | Date t(s) ]
Abscisse x(m) A

Vitesse V(m/s) || KGN | | - !

G 2issa L [

.........................................................

b Loavln |
~
i
X
iz
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Référentiel héliocentrique

Moy M Man  Man  Man  Mn

Tous les points du solide en translation ont des trajectoires ............... et MémMes .......... de vitesses.
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